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ОСНОВНЫЕ ПРОБЛЕМЫ И РИСКИ ПРИ ГРУППОВОМ ПОДЪЁМЕ:

РАЗНИЦА СКОРОСТЕЙ ЛЕБЁДОК

Причины

• Разные модели 
• Неравномерная нагрузка 
• Некачественные двигатели

ОГРАНИЧЕННЫЙ ВИЗУАЛЬНЫЙ 
КОНТРОЛЬ ЗА ПЕРЕДВИЖЕНИЕМ 
СЦЕНИЧЕСКОЙ КОНСТРУКЦИИ

ПРЕВЫШЕНИЕ НАГРУЗКИ СВЫШЕ 
ПРОЕКТНОЙ ИЛИ НОМИНАЛЬНОЙ 

ГРУЗОПОДЪЁМНОСТИ

1 2 3
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ОСНОВА КОНТРОЛЯ — ОБРАТНАЯ СВЯЗЬ

ИНКРЕМЕНТАЛЬНЫЙ 

ЭНКОДЕР

Контроль вертикальной координаты 
в реальном времени

ЧЕТЫРЁХКАНАЛЬНЫЙ 
КОНЦЕВОЙ ВЫКЛЮЧАТЕЛЬ

Ограничение диапазона 
передвижения груза.  

Отключение и оповещение

ДАТЧИК НАГРУЗКИ, 
ВСТРОЕННЫЙ В ЛЕБЁДКУ

Непрерывный мониторинг нагрузки 
на каждой точке подвеса

1 2 3
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Проблема разных скоростей. Основные варианты решения

§ Достижение полной 
синхронности подъема в любых 
условиях 

§ Вариативность скорости 
движения всей конструкции

§ Высокая цена преобразователя 
частоты 

§ Дополнительное место для 
размещения контроллера 
преобразователя частоты

§ Проблемы охлаждения и низкого 
КПД преобразователя частоты

+

ВЫРАВНИВАНИЕ СКОРОСТЕЙ ПРИ ПОМОЩИ ПРЕОБРАЗОВАТЕЛЯ ЧАСТОТЫ

-
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Контроль координаты, управление допустимым перекосом

§ Простое и недорогое решение

§ Гибкий алгоритм на основе обратной связи о координате

§ Подходит для лебёдок разных моделей и производителей

§ Поддерживает синхронный подъём в любых условиях
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Контроль сопутствующих факторов риска

Потеря связи
с контроллером 

Разные заданные 
высоты подъёма

Разрыв канала 
обратной связи 

Перепробег 
при торможении 

Контроль потери отдельных пакетов 
и восстановление информации 

Попытка включения включения лебёдок 
в разных направлениях 

Аварийная остановка 
и отключение питания
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Неограниченная масштабируемость системы. 
Распределённое подключение. Гибкая конфигурация
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Интерфейс группового и индивидуального управления, 
сборка конфигурации
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Мониторинг нагрузки.  Контроль веса в каждой точке подвеса
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Безопасность при плохой видимости. 
Дополнительная защита при ограниченном визуальном контроле:
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§ Масштабируемая система управления 

§ Гибкая конфигурация

§ Распределённое и удалённое управление 

§ Для лебёдок любых производителей 

§ Учёт всех рисков при групповой работе 

§ Удобный интерфейс, понятные алгоритмы
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Надёжные сценические лебёдки 

Безопасное управление 

Инновации и поддержка профессионалов

Решения на высоте! 



СПАСИБО ЗА ВНИМАНИЕ!

Наши решения можно приобрести через партнёров - Корпорацию DNK
DNKwww.dnk.ru


